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Como funciona

NUESTRA TECNOLOGIA REDUCE COSTOS Y MEJORA LA SEGURIDAD Y LA EFICIENCIA DE SUS
OPERACIONES DE ELEVACION.

Roborigger es un dispositivo robético de control remoto conectado al extremo del cable de la grua
mediante un gancho. Nuestra tecnologia de rotacion controla la orientacién de la carga sin riesgo de que
el personal se encuentre cerca de la zona de aterrizaje.

Roborigger gira y mantiene las cargas en la orientacidon deseada, independientemente del viento, lo que
significa que no se necesitan cables de retencién para controlar el giro o el aterrizaje de la carga.
Roborigger también esta integrado con software de loT que recopila datos de elevacion en tiempo real y
los envia instantaneamente a la plataforma del cliente en la nube.

DENTRO DE ROBORIGGER
Giratorio con celda de carga

Roborigger gira las cargas de la grda mediante fuerzas

de inercia. El motor gira en sentido horario. Como

resultado, el bastidor, el gancho y la carga giran en

sentido antihorario.

El sistema de control cuenta con sensores que

detectan la orientacion de la carga. Al presionar el Motor eléctrico

botdn, la unidad gira a 10 grados por segundo y, al

soltarlo, la carga mantiene su orientacion.

CELDA DE CARGA INTEGRADA

Volante

El peso de una carga se puede visualizar en la pantalla
del control remoto. Se registra el peso de cada
elevacion y cualquier sobrecarga activa un evento de
sobrecarga, el cual también se registra.

La carga se verifica antes de activar el gancho y los
sistemas integrados registran el espectro de carga
(numero de elevaciones y cargas levantadas) para Gancho
determinar el mantenimiento, las nuevas pruebasy la

vida util.
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Valor de Roborigger

Ahorre y reduzca costos en hasta $950.000 al afo.

;COMO ROBORIGGERR AYUDA?

Roborigger amplia considerablemente el periodo de
funcionamiento de los elevadores al reducir el
impacto negativo del viento. Ademas, aumenta la
velocidad entre elevadores al permitir que el
operador oriente la carga durante el transporte, lo
que reduce el tiempo de inactividad operativa y
aumenta la eficiencia de los ciclos de elevacion.

MEJORAR LA EFICIENCIA DE ELEVACION

El costo tanto de la tripulacién del muelle de carga
como de la tripulacién de la grua, asi como el
alquiler de la grta suele costar entre $50.000 hasta
$75.000 ddlares al mes. Los clientes que adoptan el
dispositivo de orientacion remota Roborigger, ha
demostrado aumentar en un 15% la eficiencia de
elevacion. Lo que resulta en una reduccion de
costos de $7.5k/mes.

REDUCIR EL TIEMPO DE INACTIVIDAD
OPERATIVA

La pérdida de tiempo de operacién debido a un
accidente de grua puede costar hasta $100.000
délares. Si un proyecto puede evitar un incidente
menos al ano, entonces, Roborigger le ahorré
dinero.
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ACELERAR LA CONSTRUCCION

Los grandes proyectos de construccion implican
un costo diario del personal de la obra y equipo
entre $25,000 y $100,000 délares por dia 'y el
proyecto suele durar entre 1 a 2 afos (300 a 600
dias).

Donde se mejora la eficiencia de la logistica y el
uso de las gruas, los proyectos pueden acelerar
el periodo de construccién en un 1%, ahorrando
entre $75,000 y $300,000 ddlares por afo.

UTILIZAR DATOS PARA REALIZAR
MEJORAS

Utilice la plataforma Roborigger loT para medir
sus métricas operativas con precision e
implementar cambios y mejoras. El loT
levantandor de datos se puede utilizar para
identificar puntos débiles y ayudar con la
resolucién de reclamos.

Se pueden utilizar datos histéricos para
planificar operaciones futuras. Estos beneficios
por si solo puede alcanzar facilmente un 1% de
eficiencia. Un ahorro entre $75,000 y $300,000
délares por ano.




Roborigger AR15

ROBORIGGER AR15 V4 es un sistema de control de carga con una capacidad de carga maxima de 15t.

Los Roboriggers anaden valor a su proyecto al aumentar la e ciencia de elevacién de la grda y su equipo en un
promedio del 15%. Esto se logra al permitir la orientacién mientras la carga esta en transito, al no ser necesario
conectar y desconectar cables de seguridad, y al poder trabajar e cientemente con vientos mas fuertes.

El montaje de estructuras de acero en altura se puede realizar con una o dos personas menos, ya que no se
necesita personal en los cables de seguridad para la orientacién. Roborigger tiene una amortizacion tres veces
superior a su costo. El uso de Roborigger permite orientar y aterrizar cargas elevadas sin necesidad de cables
de retencion ni de personal cerca de la carga. Ademas, evita que las cargas giren y golpeen estructuras, una de
las principales causas de caida de objetos.

Las ventajas en seguridad son significativas. El AR15 tiene capacidad
su ciente para controlar la orientacién de un contenedor de 20 pies con vientos de 15 nudos (27 km/h
8m/s) con réfagas de hasta 20 nudos (36 km/h 10 m/s). La capacidad de controlar la carga depende de su
momento de inercia, su resistencia al viento y su forma. Si las cargas son compactas y tienen una resistencia al
viento relativamente baja (por ejemplo, equipos mecanicos pesados de menos de 6m de longitud), la masa
puede ser grande y la velocidad del viento admisible puede ser mayor. Por otro lado, si las cargas son muy
largas y tienen una resistencia al viento alta (por ejemplo, la pluma de una grtia o una pala de aerogenerador),
la masay la velocidad del viento admisibles seran menores. Cada unidad permite usar dos controles remotos
para la transferencia entre dos operadores. Esto permite al equipo a pie de calle conectar la carga, establecer
su orientacion y luego transferirla al equipo en el extremo de desconexién. La carga permanece bajo control
durante el proceso de transferencia. Los Roboriggers estan disefiados para una capacidad maxima de 5xWLL y
se han probado con carga de 2xWLL.

El AR15 incluye un gancho bihook que puede transportar 15 toneladas
en cada lado o compartidas entre ambos. El Roborigger incluye una cdmara de video y una célula de carga, y
estd completamente conectado a internet mediante Wi-Fi y 3G/4G, de modo que todas las elevaciones se
registran en la base de datos de internet con fecha, hora, ubicaciéon, peso y una imagen de alta resolucion.
También se puede registrar la identi cacion de la carga. Esto permite al usuario realizar un seguimiento de
todas las cargas elevadas, analizar el rendimiento y la productividad.

A‘

CARACTERISTICAS CLAVE:

«  Célula de carga integrada

«  Cdmara IP integrada que proporciona
video a la grda e imagenes fijas de la carga

+  Mo6dem 3G/4G para conexion a internet

«  Wi-Fi para transmision de video para uso
como camara de grua o para
monitorizacién remota

«  Control remoto inaldmbrico mediante
controlador de grua estdndar de 2,4 GHz o
433 MHz

»  Bateria con autonomia de més de 12
horas. Opcional: 24/7

»  Cargador de bateria integrado: entrada CA
240V, 10 A,monofasico

+  Monitorizacién remota mediante el sitio
web de ROBORIGGER loT

ESPECIFICACIONES

4

Capacidad de carga maxima (WLL) 115t
Carga de prueba: 30 t

Dimensiones del médulo: 1,3 (didmetro) x
1,88 (altura)

5.
— B ol L2 b Temperatura de funcionamiento :0a+55°C
|
*H

R Peso :820 kg
Disefio : AS1418 clase U3, carga Q3
el | [I“,,,I,l TI A A P ||||7,,],; nl . . Vida dtil alafatiga  : 100.000 ciclos, espectro
i : : Kp=1
e = ' Aprobacion del disefio  : Lloyds Register.

H | ion CE
Los datos se capturan y se guardan en la base de datos de Internet. omologacion
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Roborigger ARM1500-35

El Roborigger ARM1500-35 es un sistema de control de carga basado en el médulo ARM1500, equipado con un
sistema de spreader y gancho de 35 toneladas de capacidad de carga (WLL).

Los Roboriggers afaden valor a su proyecto al aumentar la eficiencia de elevacion de la grda y su vapor en un
promedio del 15%. Esto se logra al permitir la orientaciéon mientras la carga esté en transito, sin necesidad de
conectar y desconectar cables de maniobra y con la capacidad de trabajar eficientemente con vientos mas
fuertes. El montaje de estructuras de acero a cierta altura se puede realizar con una o dos personas menos, ya
que no se necesita personal en los cables de maniobra para la orientacién y la estructura se puede elevar a su
posicion final bajo control inaldmbrico del personal que realiza la conexiéon. El Roborigger tiene una amortizaciéon
tres veces superior a su costo.

El uso de Roborigger permite orientar y aterrizar cargas elevadas sin necesidad de cables de apoyo ni de
personal cerca. Ademas, evita que las cargas giren y golpeen estructuras, una de las principales causas de caida
de objetos. Las ventajas en se guridadson significativas.

El médulo ARM1500 tiene la capacidad suficiente para controlar la orientacion de un contenedor de 40 pies con
vientos de 15 nudos (27 km/h, 8 m/s) y réfagas de hasta 20 nudos (36 km/h, 10 m/s). La capacidad de controlar
la carga depende de su momento de inercia, su resistencia al viento y su forma. El ARM1500-35 incluye un marco
de soporte inferior que puede dejarse instalado durante el funcionamiento para facilitar su colocacién o
desmontarse para su uso, colocandose la unidad sobre el marco después de su uso. Para un funcionamiento
24/7, ofrecemos un paquete de baterias opcional en este marco. Al usar dos marcos de baterias intercambiables
en pocos minutos, el funcionamie.nto puede continuar las 24 horas
El ARM1500-35 incluye un gancho con capacidad para 35 toneladas, ya sea en un solo gancho o compartido por
ambos. Incluye un pestillo con cerradura para garantizar la tranquilidad de que la eslinga permanecerd en el
gancho.

El ROBORIGGER incluye una cdmara de video y una celda de carga, y estd completamente conectado a internet
por Wi-Fiy 3G/4G, de modo que todas las elevaciones se registran en una base de datos de internet con fecha,
hora, ubicacién, peso eimagen de alta resolucién. También se registra el ID de la carga. Esto permite al usuario
realizar un seguimiento de todas las cargas levantadas y analizar el rendimiento y la productividad.

OPCIONES DE CONFIGURACION DE ELEVACION CARACTERISTICAS CLAVE
" +  Célula de carga integrada
S PS

+  Cémara IP integrada capaz de proporcionar video
Er -\fmz.: ARM|500-35 : e 'ﬁg

e imagenes fijas de la carga

«  Modem 3G/4G para conectividad a internet.

*  Wi-Fi para transmision de video para su uso como
camara de grua o para monitorizacion remota

«  Control remoto inalambrico mediante controlador
de gria estandar de 2,4 GHz 0 433 MHz

+  Bateria con autonomia de mas de 12 horas.
Opcional 24/7

«  Cargador de bateria integrado; entrada CA 240 V
15 A monofasico

«  Monitoreo remoto mediante el sitio web de
ROBORIGGER loT

L]
* @osonigscn

ESPECIFICACIONES  :

Capacidad de carga maxima (WLL): 35 t (capacidad

del bastidor elevador)

e R Carga de prueba: 70 t

P—— M Tamafio del médulo: 1,57 m (ancho) x 1,76 m (ancho)
; x 2,15 m (alto)

Temperatura de funcionamiento: 0 a +55 °C.

Peso del médulo: 1080 kg (sin bastidor elevador)

by S Y| o Peso del médulo: 2560 kg (con bastidor elevador)

g : | I Carga AS1418 clase U3 Q3
I |I||,n|.|_|| Lo W uba_nlL

.

Espectro de vida util a la fatiga: 100 000 ciclos Kp = 1.
Aprobacion de disefo: Lloyds Register. Aprobado por
la CE

>

Los datos se capturan y se guardan en la base de datos de Internet
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Roborigger ARM1500-50

El Roborigger ARM1500-50 es un sistema de control de carga basado en el médulo de control ARM1500
equipado con un spreader de 50 toneladas de carga util. El uso del Roborigger ofrece las siguientes ventajas:
Trabajo mas rapido. La orientacion se realiza mientras la carga esta en transito, sin necesidad de conectar
ni desconectar cables de maniobra.

Trabajo con menos personal. El montaje se puede realizar con uno o dos operarios menos. No se necesita
personal en los cables de maniobra. La estructura se puede elevar a su posicién final mediante control inaldambrico.
Permite continuar el trabajo en condiciones dificiles . La capacidad de trabajar eficientemente con
vientos mas fuertes se ha mejorado considerablemente. Las cargas se pueden elevar de forma segura donde
los cables de maniobra podrian engancharse en cables o estructuras.

Seguridad considerablemente mejorada . Las cargas pueden depositarse sin necesidad de personas en las
proximidades. Se evita que las cargas giren y golpeen la estructura, causa principal de caidas de objetos y dafos.
La recuperacién de la inversion triplica su costo . Los Roboriggers afaden valor a su proyecto al aumentar
la eficiencia de elevacién de la gria y su vapor en un promedio del 15 % en trabajos rutinarios. En trabajos
desafiantes, la reduccion de costos es mucho mayor .

El médulo ARM1500 tiene la capacidad suficiente para controlar la orientacion de un contenedor de 40 pies
con vientos de 15 nudos (27 km/h) y rafagas de hasta 20 nudos (36 km/h). La capacidad de controlar la carga
depende de su momento de inercia y de su resistencia al viento.

El ARM1500 incluye un bastidor de soporte inferior con alojamientos para montacargas que pueden dejarse
instalados durante el funcionamiento para facilitar su colocacién, o bien, retirarse para su uso y depositarse
sobre el bastidor después de su uso. Para un funcionamiento 24/7, este bastidor incluye un paquete de
baterias, y al usar dos bastidores intercambiables en pocos minutos, el funcionamiento puede continuar las
24 horas. El Roborigger también puede operarse continuamente mediante un suministro de cargade 1,5 a
2,5 kW a través del puerto de carga de 110V CA a 250V CA. Este suministro puede provenir de un generador
situado debajo (por ejemplo, en un elevador de vacio o un esparcidor de elevacion magnética) o de un cable
de alimentacién a través del brazo de la grda. También ofrecemos un soporte para grupos electrégenos diésel
que permite la carga continua de la unidad.

ROBORIGGER incluye una cdmara de video y una celda de carga, y se conecta a internet por Wi-Fi y 3G/4G,
de modo que todas las elevaciones se registran en una base de datos de internet con fecha, hora, ubicacién,
peso e imagen de alta resolucién. También se registra el ID de la carga. Esto permite al usuario rastrear todas
las cargas levantadas y analizar el rendimiento y la productividad. El IOT también se utiliza para la
monitorizacién del estado en linea.

CARACTERISTICAS CLAVE

«  Célula de carga integrada.

«  Cdmara IP integrada capaz de proporcionar
video a la grda e imagenes fijas de la carga

+ Moédem 3G/4G para conectividad a internet

«  Wi-Fi para transmisién de video para su uso
como camara de grda o para monitorizaciéon
remota

+  Control remoto inaldmbrico mediante un
controlador de grua estandar de 2,4 GHz,
433 MHz 0 900 MHz

+  Bateria con autonomia de mas de 12 horas.
Opcional 24/7

«  Cargador de bateria integrado: entrada CA
240V 15 A monofésico

«  Monitorizacién remota mediante el sitio web
de ROBORIGGER loT

Overview > AR15-001 Productivity
@osoncsen

ESPECIFICACIONES:

ey R oo G ron Capacidad de carga méaxima :50 t (capacidad
' del elevador)
Cargade prueba :75 tTamaiio del moédulo: 1,57
m (ancho) x 1,76 m (ancho) x 2,15 m (alto)
Temperatura de funcionamiento :de0a+55°C
o Peso del médulo  : 1080 kg (sin bastidor)
. Peso del médulo  : 1900 kg (con bastidor)
. " | I Disefiado segtin la norma AS1418, clase U3,

= h ,1I||| i || I o | Il_“,_lll.l 1] 1 T carga Q3

o e SR e o Espectro de vida util a la fatiga : 100000 ciclos,
Kp=1

B =
,Jg

Los datos se capturan y se guardan en la base de datos de Internet
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Roborigger ARM1500 - OPCIONES MODULARES

MODULO DE BRAZO CON BASE DE PERFIL BAJO

CARACTERISTICAS CLAVE:

Médulo independiente que se puede fijar al separador o estructura del cliente
para proporcionar orientacion.

4 pasadores permiten una rapida fijacién y liberacion a la estructura o base.
Se pueden apilar dos unidades para duplicar la capacidad de orientacion.

ESPECIFICACIONES:

Capacidad de carga: No aplicable.

Tamafio del médulo: 1570 (ancho) x 1570 (ancho) x 1500 (alto).
Peso del médulo: 1080 kg.

CARACTERISTICAS CLAVE:

Disefiado para funcionar con spreaders de contenedores TEC. La unidad puede
cargarse continuamente mediante un generador, alimentarse con energia de una
grta o utilizar baterias intercambiables para un funcionamiento 24/7.

ESPECIFICACIONES:

Capacidad de carga: No aplicable. Adecuado para el control de
contenedores de 40 pies y hasta 40 toneladas.

Tamafio del médulo: 1570 (ancho) x 1570 (ancho) x 1500 (alto)

CARACTERISTICAS CLAVE:

El separador atornillado permite conectar las cargas inferiores desde el
extremo del separador o a una brida con un gancho.

La placa de proteccion y los soportes de las eslingas facilitan el remolcado y la
conexién de las eslingas.

Admite angulos de eslinga que van desde la vertical hasta 45 grados.

Permite que el Roborigger esté por encima de personas y cargas en todo
momento y una fécil conexién al gancho.

ESPECIFICACIONES:

Capacidad de carga: 50 t (capacidad de elevacion y spreader). Otras
capacidades disponibles a peticion

Peso: 1.900 KG

Dimensiones: 1700 (alto) x 1580 (ancho) x 2150 (ancho)

MODULO DE BRAZO CON ESPARCIDOR DE 50T Y ESLINGAS
PARA EL ESPARCIDOR O LA CARGA DEL CLIENTE

CUSTOMER SPREADER OR LOAD

CARACTERISTICAS CLAVE:

El spreader atornillado permite conectar las cargas inferiores desde el extremo
del spreader.

La placa de proteccion y los soportes de las eslingas facilitan el estiba y la
conexion de las eslingas.

Los canales se suministran en configuraciones de hasta 150 toneladas de
capacidad para cargas con la resistencia al viento y la inercia adecuadas para
el mddulo ARM1500 (por ejemplo, elevacion vertical de tubos de hasta 6 m de
diametro).

ESPECIFICACIONES:

Capacidad de carga: 50T (capacidad de elevacion y spreader) Otras
capacidades disponibles a peticion

Peso: 1.900 KG

Dimensiones: 1700 (alto) x 1580 (ancho) x 2150 (ancho)

OPERACION 24/7 CON GENERADORES SKID O BATERIAS
EXTERNAS

CARACTERISTICAS CLAVE:

Para un funcionamiento 24/7, ofrecemos dos marcos de baterias
intercambiables en pocos minutos. El funcionamiento puede continuar las 24
horas, uno cargandose mientras el otro esta en funcionamiento.

Los grupos electrégenos diésel pueden cargar permanentemente el Roborigger
para un funcionamiento 24/7.

ESPECIFICACIONES:
Capacidad de carga: No aplicable
Peso: 350k y 300kg
Dimensiones: 1570x1570

WERTYCAL.




Roborigger - CARACTERISTICAS OPCIONALES

SISTEMA DE ELEVACION COMPENSADO PARA AR15
Para la elevacién de piezas de fachada o paneles prefabricados que deben colocarse contra la estructura existente,
Roborigger ofrece nuestro sistema de elevacién compensado para AR15. Este sistema desplaza el punto de recogida
300 mm fuera del didmetro del Roborigger, lo que permite colocar la carga contra la estructura sin que el Roborigger
interfiera.
El sistema utiliza el propio peso del Roborigger como contrapeso y no afecta la carga maxima de trabajo (WLL).

MODO GO TOY MODO DE PEDAL DE PIE
El modo GO TO permite guardar dos orientaciones predefinidas, A y B. Con solo pulsar un botén, se reorienta
la carga. Esto requiere el control remoto opcional de 10 botones. Se puede incluir un pedal para que el
operador de la gria controle la operacién. Esto es ideal para operaciones repetitivas, como la carga de un barco.

TRANSMISION DE VIDEO DE LARGO ALCANCE A LA CABINA DE LA GRUA
Las unidades Roborigger estan equipadas con camaras de alta definicidon capaces de detectar personal.
Roborigger puede proporcionar una transmision de video en vivo desde debajo de la unidad RR a la cabina de
la grua, ofreciendo al operador unavisién clara de la operacién, incluso al trabajar a ciegas en zonas sin
visibilidad.
El video también puede conectarse a la red de la oficina de la obra para que pueda visualizarse en linea en
tiempo real.

WERTYCAL.




AF12 - CONTROL DE ORIENTACION ALIMENTADO POR VENTILADOR

El Roborigger AF12 es un sistema de control de orientacién de carga que utiliza dos médulos de ventilador
ligeros. Los moédulos estan montados sobre bases del tamafio de un palé que incluyen cavidades para
montacargas para facilitar su manejo. También cuentan con un punto de elevacién en la parte superior del
bastidor. Los médulos son autbnomos y cuentan con una bateria dedicada.

Los moédulos de ventilador estan disefiados para ubicarse en la estructura que se va a elevar o en el spreader,
tan separados como sea razonablemente posible. Pueden fijarse a la estructura o al spreader con correas de
carga, tensores u otros medios. Disponen de numerosos orificios, ranuras y orejetas para diferentes métodos
de fijacion. Una vez finalizada la elevacién, los médulos pueden retirarse rapidamente y reubicarse en la
siguiente elevacién. Las unidades cuentan con conexién inaldmbrica.

El AF12 ha sido disefiado para controlar la orientacién de elementos largos y pesados, como plumas de grua
ensambladas, vigas de puente, elementos prefabricados de hormigon, palas de aerogeneradores mas
pequenas, etc. La capacidad de controlar la carga depende de su momento de inercia, su resistencia al viento
y su forma. Se espera que la unidad pueda controlar la orientacién de vigas de hasta 50m de longitud y 300t
de peso con vientos inferiores a 5 mperios por segundo. Las estructuras abiertas, como las plumas de grua,
podran controlarse con vientos significativamente mas fuertes. El AF12 se opera con un Unico control remoto.
EI ROBORIGGER estd completamente conectado a internet por 3G/4G y puede configurarse para que todas las
elevaciones se registren en una base de datos de internet con fecha, hora y ubicacién. Si se dispone de una
célula de carga (entrada RS485) o de una imagen de cdmara IP, también se capturaran y registraran el pesoy
la imagen. También se registra la identificacién de la carga. Esto permite al usuario realizar un seguimiento de
todas las cargas levantadas y analizar el rendimiento y la productividad.

CARACTERISTICAS CLAVE:

. Control remoto inalambrico mediante
controlador de grua de 2.4 GHz 0 433
MHz

«  Modem 3G/4G para conectividad a
internet.

- Monitoreo remoto mediante el sitio web
de loT de ROBORIGGER.

«  Célula de carga opcional.

« Cémara IP opcional capaz de
proporcionar video e imagenes fijas de
la carga.

«  Se puede conectar a la carga o al
spreader.

«  Multiples puntos de fijacion para una
facil fijacion a la estructura o al

spreader.
ESPECIFICACIONES:
Tamano del médulo: 1,4 (ancho) x 1,0
(profundidad) x 1,9 m (alto).
Temperatura de funcionamiento: deOa
+50 °C.

Peso: 350 kg por médulo.

Carga: Cable estandarde 10 Ay 240V. La
carga tarda aproximadamente 6 horas

Duracion: Bateria apta para
aproximadamente 30 elevaciones.

WERTYCAL.




WRH -Wireless Release Hooks

(GANCHOS DE LIBERACION INALAMBRICOS)

GANCHOS DE LIBERACION REMOTA: Los ganchos inalambricos permiten la liberacién remota de cargas en
tierra mediante control remoto. Este gancho esté disefiado para liberarse mediante un control remoto
inaldmbrico con un alcance de hasta 300 m. Su interior es sencillo, lo que permite realizar el mantenimiento
de los componentes mecdnicos en obra. El gancho se abre mediante un actuador eléctrico con proteccién IP65
contra el agua.

Las consideraciones de seguridad incluyen el bloqueo eléctrico y mecénico bajo carga, y la pulsacién de dos
botones para evitar accionamientos accidentales. Bajo carga, el grillete desplaza el bloqueo para bloquear la
apertura. Los ganchos pueden abrirse cuando se retira todo el peso del aparejo (aproximadamente 150 kg) y
pueden abrirse de forma independiente o en conjunto. Estos ganchos permiten retirar el aparejo de la carga
de forma segura, rapida y sencilla, eliminando la necesidad de que los trabajadores trabajen en altura y utilicen
EWP paraacceder al aparejo, ahorrando tiempo y mano de obra en proyectos y simplificando las operaciones
de elevacién en zonas de dificil acceso.

SISTEMA DE GANCHOS MULTIPLES PARA BOLSAS A GRANEL : El sistema de ganchos para bolsas a granel
Roborigger utiliza cualquier nUmero deganchos de 1,5 t con capacidad de carga maxima (WLL), todos
controlados desde una Unica caja montada en el spreader. Esto garantiza que todos los ganchos se abran
juntos y que solo se necesite una bateria para cargarlos. El sistema de control detecta que todos los ganchos
estan cerrados de forma segura antes de la elevaciéon. Los ganchos no pueden abrirse con carga.

CARACTERISTICAS CLAVE WRH:

«  Operacién remota inaldmbrica.
« Ganchoy control remoto recargables.
«  Protecciéon contra apertura bajo carga
o~ s - Patin de transporte personalizado.
\ 3 - Varias opciones de carga de trabajo.
= (WLL)

ESPECIFICATIONES WRH (85t)

Tamano del gancho: 660 (ancho) x 400
(profundidad) x 800 (alto).

Temperatura de funcionamiento: deOa
+50 °C.

Peso: 170 kg.

Carga: Aproximadamente 4 horas.

WLL: Opciones de 25t, 55t, 85t

CARACTERISTICAS DEL GANCHO
SEPARADORDE15T:

«  Todos los ganchos funcionan con una
sola bateria.

« Ganchos recargables y control remoto.

«  Seguro de levantar, se puede abrir con
carga.

ESPECIFICACIONES DEL GANCHODE1.5T

Tamaho del gancho  :250 (ancho) x 380
(alto) x 60 (profundidad)

Peso: 8kg.

Carga : 10 h aproximadamente.
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EJEMPLOS DE CLIENTES

Gcciona

Tuneles y ferrocarril. Operacion 24/7.

Acciona, junto con Ferrovial, utiliza equipos Roborigger en
el proyecto de tunelizaciéon del Metro de Sidney, bajo las
calles de Sidney, Australia. Esto permite una orientacion
sencilla y segura de los segmentos del tunel durante su
descarga, almacenamiento y alimentacién por el pozo
hasta la tuneladora.

«JRL

JRL GROUP

Instalacion de fachadas: aumento del 100%
en la productividad.

JR y London Tower Cranes utilizan unidades Roborigger
AR15 junto con vigas de elevacion desplazadas para
instalar fachadas y muros cortina en varios proyectos de
gran altura.

Con Roborigger, han duplicado la cantidad de piezas de
fachada instaladaspor dia.

MULTIPLEX

Instalacién de vigas de madera laminada en el
mercado de pescado de Sydney.

Multiplex, socio del gobierno de Nueva Gales del Sur, utilizé
la unidad Roborigger ARM1500-50 para instalar vigas de
madera laminada de 32m de largo x 1,8m de alto. Al tratarse

de un sitio marino expuesto con fuertes vientos y un
programa de construccion ajustado, Roborigger garantizé
que las vigas no sufrieran dafos y permitié que los trabajos

continuaran con resistencias al viento que anteriormente
habrian sido inviables.

Roborigger en Asia.

El Centro de Datos Vantage, Cyberjaya, en Kuala Lumpur,
Malasia, se completé con tecnologia Roborigger para ol
instalar de forma segura y eficiente las vigas, paneles y .,;‘,‘_r,,ﬁr{‘rﬂ‘.r"ru-h‘mr‘r“%é
elementos de hormigén prefabricado. :

Leighton ha adoptado la implementacién de Roborigger en
toda Asia para sus proyectos.

WERTYCAL.




EJEMPLOS DE CLIENTES

Estacion de metro con acceso al hueco del ascensor.

El programa de préstamo y arriendo utilizé el Roborigger durante dos
anos en el proyecto de la estacion integrada Victoria Cross de Sidney.
Los materiales para la seccion subterranea se elevaron a través del

hueco del ascensor, lo que requirid un control preciso para una
operacion segura. El equipo procedié a utilizar el Roborigger en el
rascacielos construido sobre la estacién.

JOHN
HOLLAND

Los ascensores especializados requieren equipos
especializados.

John Holland necesitaba un control preciso para instalar los huecos
de los ascensores en el proyecto Keon Park en Victoria. Los huecos,
de gran peso, ya venian con el vidrio instalado y debian bajarse hasta
la estrecha abertura que rodeaba el hueco sin danarlo.

QUBE

PORTS & BULK
ZERO HARM

Automatizacién de las operaciones portuarias para
carga fraccionada.

QUBE utiliza Roborigger para controlar la descarga de carga
fraccionada en sus operaciones portuarias en Dampier. El equipo
permite controlar la carga sin que los trabajadores tengan que estar
en la zona de peligro y aumenta significativamente la productividad.
El sistema esta configurado para funcionar 24/7.

TotalEnergies E Af;/\'
Para garantizar la maxima seguridad en el proyecto

EALS y TotalEnergies buscaban que sus operaciones de manipulacion
de tuberias fueran lo mas seguras posible, por lo que emplearon tres

unidades Roborigger, equipadas con elevadores de vacio para que
las operaciones fueran completamente automaticas. Cada grua solo
requiere un operador y puede levantar, orientar y dejar caer la
tuberia en pilas de 8m de altura de forma remota, sin que nadie
toque la carga. Y significativamente mas rapido que si se colocara
una manualmente
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ENVIOS Y PUERTOS

Roborigger se utiliza cada vez mas en el sector
maritimo, proporcionando un control preciso para
la carga y descarga de buques, incluyendo
contenedores y carga fraccionada como acero,
madera y cargas para proyectos.

Esta comprobado que reduce el tiempo de carga y
descarga de buques, lo que permite tiempos de
respuesta mas rapidos y operaciones mas seguras.

Puertos como el de Jurong en Singapur han
implementado Roborigger como una herramienta
valiosa para sus operaciones.

Roborigger también ofrece soluciones de ingenieria
como nuestros sistemas de guia de alineacion de
spreaders de contenedores, que reducen en un 30%
los tiempos de carga y descarga.

WERTYCAL.

CONSTRUCCION DE RASCACIELOS

En la construccion de rascacielos de todo el mundo se
ha utilizado Roborigger para aumentar la productividad
y la sequridad de sus trabajadores y superar problemas
comunes en la industria de la elevacién, como el viento,
las inclemencias del tiempo y el acceso limitado para
controlar las cargas.

En zonas urbanas, elevar cargas largas por el lateral de
los edificios solia ser arriesgado, ya que el viento podia
girar la carga hacia ventanas o sobre espacios publicos.
Roborigger soluciona este problema. Otras aplicaciones
incluyen:

+ Instalacion de fachadas y muros cortina

+ Instalacién de vigas y paneles de hormigoén
prefabricado

«  Acero estructural

+  Nucleos/huecos de ascensor de hormigén
prefabricado

«  Contraventanasy saltos

- Bondek, techados, vigas de madera/laminada
encolada




TUNELES

Roborigger es particularmente util en la
elevacién repetitiva que requiere un buen
control de cargas pesadas. Esta tecnologia
se utiliza en proyectos gubernamentales
de tunelaje ferroviario, como el ferrocarril
metropolitano de Nueva Gales del Sur, el
tunel Western Harbour y la planta
desalinizadora de  Alkimos, donde
manipula los segmentos del tunel a
medida que se reciben, almacenan y bajan
al pozo para su uso con la tuneladora.

La manipulacién de contenedores de
escombros y el trabajo seguro en
excavaciones profundas son otro ejemplo
clave donde se pueden bajar cargas
rectangulares a través de penetraciones y
entre  puntales 'y obstaculos de
apuntalamiento bajo el control de Ia
unidad Roborigger.
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TORRES DE TRANSMISION

Con la transiciéon mundial hacia la energia verde, como la solar,
la edlica y la hidroeléctrica de bombeo, se estd acelerando la
modernizacion de la red de transmision existente, lo que ha
dado lugar a la instalacion de cientos de miles de kildémetros de
lineas de transmision.

Roborigger ofrece la capacidad de reducir drasticamente el
tiempo de instalacién de cada torre, ademas de permitir a los
trabajadores instalarlas sin trabajar bajo una carga suspendida
y reducir las horas de trabajo en altura.

Las unidades Roborigger orientan los segmentos de la torre y
nuestro sistema de guia y fijacion a presion es revolucionario,
permitiendo una conexién sin intervencion del personal. Esto
permitird que la construccidn sea segura, mas rapida y
requiera menos personal.



MANIPULACION DE TUBERIAS

La capacidad de retirar a los trabajadores de la zona de peligro durante la
elevaciéon supone un gran avance en la seguridad, y la manipulaciéon de
tuberias ha sido un sector muy exitoso en este dmbito.

Roborigger se esta utilizando para que todo el proceso de elevacién sea
manos libres en el proyecto del Oleoducto de Crudo de Africa Oriental, en
Tanzania. Solo se requiere un operador por gria. Empresas como Leighton
Asia, Woodside y Shawcor también han utilizado esta tecnologia para
mejorar la eficiencia y garantizar la maxima seguridad en sus operaciones.

PREFABRICADOS / ACERO ESTRUCTURAL

Girar y controlar acero prefabricado y estructural pesado
en el aire no es facil con cables de maniobra, y a menudo
los trabajadores no pueden alcanzarlos para mantener la
carga bajo control.

Roborigger permite el movimiento rapido, sencillo y
seguro de estas cargas, lo que permite que la gria opere
con seguridad en condiciones de viento fuerte y garantiza
que la carga esté bajo control en todo momento.

Los clientes reportan una mejora en los tiempos de ciclo
de hasta un 30% en comparacion con los métodos
tradicionales. Los operadores de grdas han comentado
que pueden levantar con confianza incluso junto a
edificios, ya que la carga no gira.

La capacidad de transmitir la imagen de alta resolucién a
la cabina de la grua hace que el proceso de elevacion sea
mas seguro y comodo para el operador, en lugar de
hacerlo a ciegas. No se necesita un sistema de cdmara
dedicado cuando se utiliza Roborigger.
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CONTACTOS
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RICARDO CAMPILLAY
CHIEF EXECUTIVE OFFICER

ricardo.campillay@vertycalindustrial.com
Tel: +56 9 5873 5776

EDUARDO DAIEZ

CHIEF OPERATING OFFICER
eduardo.daiez@vertycalindustrial.com
Tel: +56 9 3924 8643

CARLOS SKARNIC

SALES MANAGER
carlos.skarnic@vertycalindustrial.com
Tel: +569 5673 4067

PA contacto@ vertycalindustrial.com

@ www.vertycalindustrial.com

JAIME LEON

KEY ACCOUNT MANAGER
jaime.leon@vertycalindustrial.com
Tel: +56 9 3924 8644

OCTAVIO ROJO

KEY ACCOUNT MANAGER
octavio.rojo@vertycalindustrial.com
Tel: +56 9 4670 1890

LUIS LOPEZ

KEY ACCOUNT MANAGER
luis.lopez@vertycalindustrial.com
Tel: +569 6107 1836
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